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Fernsteuerung einer ‘I‘I‘Iﬁl‘klﬁl‘ - Modelleisenbahn

Nicht-kommerzielles Projekt — Alle Angaben ohne Gewdhr — Wird laufend erweitert

Stand: 20.10.2024

© 2007-2024 by Dr.-Ing. Thomas Wiesner



Hintergrinde zum MBCAN-Projekt

Es gibt bereits eine Reihe von CAN-Applikationen zum Thema mdrklin|. Da ich aber
leidenschaftlicher Hobbyelektroniker bin hat es mich gereizt, eine eigene Produktlinie, das
MBCAN-Projekt, aufzulegen. Anbei ein paar Hintergriinde:

» MBCAN ist ein nicht-kommerzielles Projekt
» MBCAN nutzt den CAN-Bus und das von veroffentlichte CAN-Protokoll der
CS2/3®/MS2°® zum Schalten, Steuern und Uberwachen von Zubehor einer elektrischen

Modelleisenbahn

MBCAN soll anderen interessierten Modellbahner:Innen mit Ambitionen flir den
Eigenbau des elektronischen Zubehors DenkanstolRe und Ideen liefern

MBCAN erfiillt die Anforderungen, die ich an Modellbahn-Zubehor stelle

MBCAN ist nicht zwingend kompatibel zu anderen CAN-Projekten aus der Modellbauwelt
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Anforderungen an MBCAN

Nachfolgend sind meine Grundanforderungen aufgelistet:
» 1:1-Ersatz von vorhandenen k83®-, k84®- und s88®-Modulen
MM®-Adresse und s88®-Moduladresse per PC-Software
Fernparametrierbarkeit der Decoder und Module nach dem Einbau in die Anlage
Decodertypen fiir Switchboard, Servo, mfx®-Ertlichtigung des Boosters 6017® und Ertliichtigung der Marklin® Digital®
Gerate der 1. Generation
Rickmeldung direkt an die Zentrale Giber den CAN-Bus mit eigenem Link® S88®-Derivat
Einsatz fir C®- und K®-Gleis
Anbindung der Module tGber CAN-Bus an die CS2®/ CS3®/ MS2®
Anbindung der Module an die Marklin® Digital® Gerate der 1. Generation
Nutzung von Cat.5e-Patch-Kabeln zwischen den Modulen
Stromversorgung der Module liber Cat.5e-Patchkabel und / oder Steckernetzteil

Einhalten der CAN-Bus-Spezifika hinsichtlich Busstruktur und Terminierung
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Die Systemarchitektur des MBCAN-Projekts
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Anschlusskonfiguration MBCAN-Projekt

Das MBCAN-Projekt arbeitet
grundsatzlich mit jeder
Digitalzentrale zusammen, die
Magnetartikel im MM2®-Protokoll
schaltet. Hier ein Beispiel der
Weiternutzung einer alten MM-
Zentrale als Wegbereiter fur den
CAN-Bus beim Thema Schalten.

Wenn es sich um Digital-

Gerate der 1. Generation handelt,
ersetzt der mbc-89 das Interface
6051 (ohne s88®-Schnittstelle, hier
bitte mbc-88/90 nutzen) — dafir
aber mit CAN-Eigenschaften. Es
muss also nicht immer eine CS2/3®
oder MS2® sein, um den CAN-Bus
nutzen zu konnen.
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Anschlusskonfiguration MBCAN-Projekt

Beim Einsatz einer CS2/3® kann der
Terminaladapter mbc-80 Uiber den
eingebauten WLAN-Baustein die
Verbindung zwischen einem PC und

MBCAN resp. mérklin| - CAN-Bus

herstellen.

D

Midrklin 146781 und 6 poliger MINIDIN-
Stecker oder ESU 50305

Uber diese Verbindung greift das
Parametriercenter auf den MBCAN-
Bus zu, z.B. zur Konfiguration der
Module.
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Anschlusskonfiguration MBCAN-Projekt

Beim Einsatz einer MS2®
ubernimmt der Terminaladapter
mbc-80 Uber den eingebauten
WLAN-Baustein die Verbindung
zwischen einem PC und MBCAN

resp. mdrklin- CAN-Bus herstellen.

Uber diese Verbindung greift das
Parametriercenter auf den MBCAN-
Bus zu, z.B. zur Konfiguration der
Module.

b))

Madrklin 146781 und 6 poliger
MINIDIN-Stecker
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Anschlusskonfiguration MBCAN-Projekt

Alternativ kann die CS2/3® auch
Uber ein LAN-Kabel mit dem PC
verbunden werden. In diesem Fall
wird der WLAN-Baustein des
Terminaladapters mbc-80 nicht
benotigt.

D

Modrklin 146781 und 6 poliger MINIDIN-
Stecker oder ESU 50305

Der Zugriff aus dem
Parametriercenter erfolgt dann Gber
die LAN-Verbindung.
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Anschlusskonfiguration MBCAN-Projekt
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Mit dem Booster-Hub kdnnen vier
CAN-Strange (nach Norm
terminiert) speziell fiir die Booster
des Typs mbc-93 bereitgestellt
werden. Das TRACK-Signal der
Zentrale wird dazu ebenfalls in den
MBCAN-Bus eingespeist und tber
das Netzwerkkabel zwischen den
Boostern weitergegeben (Bus C und
E).

Es spricht auch nichts dagegen, die
CAN-Busse (hier z.B. Bus B) fir
andere Module zu nutzen.
Allerdings funktioniert die TRACK-
Signalweitergabe dort nicht, weil
auf den Modulen nicht vorgesehen.
Ggf. angeschlossene mbc-93
bendtigen dann eine separate
TRACK-Eispeisung (vgl. mbc-93).

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



CS2/3®, MS2°®

Einschrankungen am CAN-Bus

max. 100 mbc-xx

Entweder

MS [I-Hub® 60122 und Kabel
10 polig auf 6 polig

(geeignet bei CS2/3® und MS2°%)
oder

Terminal 60145 und Kabel

7 polig auf 6 polig

(geeignet bei CS2/3°®)

max. 100 mbc-xx

Die eingesetzten CAN-Bus-Receiver
erlauben eine maximale Modulzahl
von 100 Stick am Bus. D.h., jeder
mbc-80 kann an seinem MBCAN-Bus
jeweils in Summe 100 Module
ansteuern.

In Richtung CS2/3® und MS2°® gelten
die Empfehlungen von Marklin®, da
die Bussysteme Marklinbus® und
MBCAN-Bus hardwareseitig getrennt
sind.

Sollte diese Zahl bei einem mbc-80
erreicht werden, kann ein zweiter an
den Marklinbus® angeschlossen
werden. Die Kommunikation tber
den Marklinbus® zwischen allen
Komponenten ist gewahrleistet.
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Mehrere Rlickmeldebussysteme am CAN-Bus

CS2/3®, MS2°®

Entweder

MS II-Hub® 60122 und Kabel
10 polig auf 6 polig

(geeignet bei CS2/3® und MS2°%)
oder

Terminal 60145 und Kabel

7 polig auf 6 polig

(geeignet bei CS2/3°®)

inkS88 ® Kennung 2

LinkS88 © Kennung 1

Jeder mbc-80 meldet sich als
LinkS88®-Derivat an der CS2/3® an.
Die angeschlossenen mbc-88/90
reagieren nur auf Anfragen an den
jeweiligen mbc-80 und antworten
mit dessen Kennung. Derzeit werden
maximal 255 x 16 + 255 x 8 = 6120
Rickmeldekontakte am MBCAN-Bus
unterstutzt.
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Der MBCAN-Stecker
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Das MBCAN-Projekt kann grundsatzlich auch mit CAN-Modulen anderer Hersteller oder Projekten kombiniert werden.
Bitte auf die Belegung der Verbindungskabel und -stecker achten.

Allerdings nutzt MBCAN interne Adressen im Adressraum der Loc-ID (ab 0x00001800), die zu Kollisionen mit fremden
Produkten fihren kénnen. Konflikte mit - Modulen sind spezifikationsspezifisch ausgeschlossen.
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Das Herz der MBCAN-Module

MEGARA4-P

TITLE:  mbc_B86_24 02_20

Document Number:

Date: 21.02.2024 22:02

Das MBCAN-Projekt nutzt im Kern einen RISK-Prozessor der Firma Atmel®, erganzt um Standard-Peripherie fir die CAN-
Bus-Anbindung, Temperatur- und Spannungsmessung, Statusanzeige sowie der Einstellmdglichkeiten von Moduladressen
respektive Modulnummern. Die Spezialfunktionen je Modul wie Schalten, Steuern oder Melden entsprechen den seit
Jahren zum Allgemeinwissen gehorigen Schaltungstechniken.
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Ubersicht zu den MBCAN-Modulen (1)

S

mbc-80 Schnittstelle von Zentrale zum MBCAN v
mbc-81 Keyboard mit 16 Schalterpaaren inkl. Stellungsmeldung v
mbc-82 Boosteradapter mit mfx®-Erganzung fir die m - Booster 6017°®

4-fach-Decoder fiir Spulenantriebe/Wechselkontakte/StartUp® mit Rickmeldung

4-fach-Decoder fiir Servos mit Rickmeldung

Drehscheibendecoder fir die - Drehscheibe 7186°®

Schiebebihnendecoder fir die - Schiebebihne 7294/72941°

A

Krandecoder fir den marklin - Kran 7051°
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Ubersicht zu den MBCAN-Modulen (2)

S

mbc-88 8-fach-Rickmeldeeinheit fiir Massekontakt inkl. Diodentrick oder Stromsensorik v
mbc-89 MM2 ®-Sniffer und - Connect6021® -Derivat v
mbc-90 16-fach-Riickmeldeeinheit fiir Massekontakt inkl. Diodentrick oder Stromsensorik

4-fach-Decoder fiir Spulenantriebe/Wechselkontakte mit Riickmeldung

4-fach-Decoder fiir Spulenantriebe/Wechselkontakte mit Riickmeldung fir AC-Anwendungen

Booster mit integrierter mfx®-Rickmeldung

Booster-/CAN-Hub

-

mfx®-Sniffer fir marklin/- Booster 6017°
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Das MBCAN-Modul mbc-80

Dieses Modul stellt die Verbindung zwischen der Modellbahnzentrale und
dem MBCAN her.

Alle Befehle der CS2/3® oder der MS2® werden Uber eine MiniDin-
Steckverbindung Gbernommen. Gegenliber der CS2/3® verhalt sich mbc-80
dartber hinaus als Automatik-Gerat im Sinne der s88®-Bus-Anwendungen

oo indem es einen LinkS88® simuliert.
Dr.-Ing. Thomas Wiesner
Tmbf'f(: August bebelStrafe 7 Das Modul umfasst eine Stromversorgung fir den MBCAN-Bus. Eine
erminaladapter info@mbcan.de " . . . q @ (g
roembeons unterstiitzende Stromversorgung ist je mbc-Modul jederzeit moglich.
. MBCAN ist galvanisch zu den Zentralen tGiber den CAN-Bus getrennt.
@ = Zur Parametrierung der MBCAN-Module sowie zur Anbindung eigener
Steuerungssoftware steht onboard eine WLAN-Schnittstelle zur Verfligung.

MBCAN-Bus

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Zentrale tiber MiniDin-Buchse / WLAN zum PC

Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird tGber Dreifarb-LED angezeigt. WLAN-Connect tiber gelbe LED.
Adresszuordnung -/-

Adressformat -/-

Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung Gber PC moglich / Fungiert gegentiber der CS2/3® als Automatisierungsgerat / Anzeige des Moduls in

Features der GUI der CS2/3° als LinkS88°®
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Hseh Das MBCAN-Modul mbc-80

MEBCAN
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Das MBCAN-Modul mbc-80

Mdirklin 146781 und 6 poliger MINIDIN-Stecker
oder ESU 50305

1C203

O[0[0|0
001010 -
o siffle 58 "

Svi01

o{R13 o O{RIIOFO  c101(0HO)

..
IC101
& N\

MBCAN-BUS

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-80

Mdirklin 146781 und 6 poliger MINIDIN-Stecker
oder ESU 50305

MBCAN-BUS
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Das MBCAN-Modul mbc-80

Madrklin 146781 und 6 poliger MINIDIN-Stecker
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Das MBCAN-Modul mbc-81

Dieses Modul stellt die Verbindung zwischen einem herkdmmlichen
Gleisbildstellpult und der MBCAN-Welt her.

Es ersetzt/doppelt im CS2/3®-/MS2®-Betrieb die Keyboard-Funktion, da die

Switch |

Switch 1 Switch 11l Switch IV

00000000//00000000)00000000/00000000) Schaltkommandos im CAN-Nachrichtenformat von Marklin® Gibertragen

[ oz o= 2| [o= o/= o/= oz [o/z o= o= e[ o= o/= o2 werden.

Dr.-ing. Thomas Wiesner

m b C-8 1 August-Bebel-Strafie 7
Gleisbildstellpult ombod Bei Marklin® Digital® der 1. Generation oder anderer Hersteller wird ein

info@mbcan.de

Status

scan s wscar s herkdmmliches Stellpult-/ Keyboard-Modul ersetzt.

['l’n“m] [gII!JTIII]
b s 32 LED und 32 Taster konnen angeschlossen werden. Die LED dienen dabei

Steckverbinder
Stromversorgung
Statusanzeige
Adresszuordnung

Adressformat

Features

als Stellungsriickmeldung und werden vom entsprechenden mbc-Modul (83,
84) gemeldet.

2x RJ45 MBCAN-Bus / LED-Anzeigen und Schalter Giber PINHEAD-Verbinder
Steckernetzteil / RJ45-Versorgung
Betriebszustand und Traffic wird tiber Dreifarb-LED angezeigt

Adresse per PC-Software einstellbar

marklin| Motorola tiber Gleissignal/CAN-Bus-Protokoll (Loc-ID 000003000 - 0x000033ff) moglich

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des
Moduls in der GUI der CS2/3®
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Das MBCAN-Modul mbc-81

S R s e
AU
XIS

8
— O

Switch I Switch Hi

Dr.-ing. Thomas Wiesner
August-Bebel-Strafe 7

n 59174 Kamen
Gleishildstelipuit homas s

(&
)
"
o

MBCAN-Pro jeks m ). R .} & ,. MBCAN-PFo jekt
) Dri-Ing, Th, Miesner 1 . | 'y 2 ) Pr.-Ing, Th, Hiesner

k|

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafse 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de 22



Das MBCAN-Modul mbc-81
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Status

MBCAN-Bus

MBCAN-Bus
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J
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Steckverbinder

Stromversorgung
Statusanzeige
Adresszuordnung

Adressformat

Features

Das MBCAN-Modul mbc-82

Dieses Modul ermoglicht die Nachristung der Booster® 6017 um eine mfx®-
Rickmeldung.

Bei einer Uberlast des Boosters® wird ein Not-Stopp an die CS2/3® resp.
MS2® gesendet. Die Betriebszustande des Boosters und ein anliegendes
mfx®-Rickmeldesignal werden liber LED signalisiert, die Zustande ON Track
und Kurzschluss an die GUI der CS2/3® gesendet.

Im Bus-Modus (mbc-82 und mbc-98) wird nur eine Gruppeniiberwachung
von ON Track und Kurzschluss vorgenommen. Im Stand-Alone-Betrieb (jeder
Booster ein mbc-82) ist eine Detektion von Kurzschliissen je Booster
vorgenommen werden.

2x RJ45 MBCAN-Bus / Booster® 6017-Anschliisse Gber Schraubklemmen und PINHEAD-Verbinder fur den Boosterbus

Boosterbuskabel des Boosters® 6017 / RJ45-Versorgung

Betriebszustand und Traffic wird tGber Dreifarb-LED angezeigt, LED fiir Booster-Zustand

-/-
-/-

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des
Moduls in der GUI der CS2/3® als Booster®
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Das MBCAN-Modul mbc-82
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Das MBCAN-Modul mbc-82
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Ringleitung

Ringleitung Ringleitung

Hinweis: mar&:lin‘ ’““”:-“"‘ marklin marklin
Die Ringleitung bitte nur zur

Versorgung weiterer mbc-98 /

mhc-82 nutzen.

transformer 52VA
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Das MBCAN-Modul mbc-82

Ringleitung Ringleitung
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Die Ringleitung bitte nur zur
Versorgung weiterer mbc-98 /
mbc-82 nutzen.

transformer 52 VA transformer 52VA
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Das MBCAN-Modul mbc-82

Ringleitung Ringleitung
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Die Ringleitung bitte nur zur
Versorgung weiterer mbc-98 /
mbc-82 nutzen.

transformer 52 VA transformer 52VA
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Das MBCAN-Modul mbc-83

Dieser Decoder stellt acht Impuls-/Schaltausgange zur Ansteuerung von Weichen,
Signalen und vergleichbaren Antrieben bereit inkl. Stellungsriickmeldung.

Jeder Ausgang ist mit max. 1 A bei 24 VDC belastbar. Der Decoder setzt die
@0/ee0 @0/eeo [e0/eeo] @eo0/@eo Impuls- und Schaltausginge nach spatestens 1s wieder zuriick um Uberlastungen
ISIIOSNN (NN RN [ECN] IRUR (EI durch ggf. defekte/fehlende Endlagenschalter oder ausbleibenden Rucksetzbefehl
Dring. Thomas Wiesner durch die Zentrale zu vermeiden. Die Schaltzeit ist programmierbar. AulSerdem
=_- mbc-83 s v bietet es den Anschluss von Marklin®-StartUp®-Signalen ink.

Impuls-/Schalt-/StartUp-Decoder ,.:il I:IK':.::"E )
fo@mbean. Fahrstromfreischaltung.

MBCAN-Bus MBCAN-Bus

ﬂ.‘ \;;;;OK;;;:I [!"E'"] [!.".!f"] An den Eingangen konnen herkdmmliche Stellpulte, Kontaktgleise oder Reed-
Relais angeschlossen werden um die Magnetartikel steuern zu kdnnen. Die
Stellkommandos werden auch an die CS2/3® resp. MS2® gesendet wenn sie
angeschlossen sind. Dieses Modul ist somit geeignet, analog gesteuerte Anlagen
auf einfache Weise unter Beibehaltung der Anlagenverkabelung zu digitalisieren.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Magnetartikel Uber Schraubklemmen / StartUp-Signale tber Platinenstecker / Eingange fir Stellpulte

Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird Uber Dreifarb-LED angezeigt

Adresszuordnung Adresse per PC-Software einstellbar

Adressformat Motorola tiber Gleissignal/CAN-Bus-Protokoll (Loc-1D 0x00003000 - 0x000033ff) méglich

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des

Features Moduls in der GUI der CS2/3® / Schaltzeiten tiber PC je Ausgang einstellbar / StartUp-Signale in der Helligkeit dimmbar

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de
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Das MBCAN-Modul mbc-83
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Das MBCAN-Modul mbc-83

um A/{lm CICEE
NS i

o-u»c' s @ -

"T"é"%

. -

o= R107
0= R101
O« R103
O« R105

MBCAN-BUS

goooo000000000000000

MBCAN-BUS —

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de




Das MBCAN-Modul mbc-83
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Das MBCAN-Modul mbc-84

Dieser Decoder stellt vier Servos zur Ansteuerung von Weichen, Signalen
und vergleichbaren Antrieben bereit inkl. Stellungsriickmeldung. Jeder
Ausgang ist mit max. 1 A bei 5 VDC belastbar.

@O ©e0 ©eo ©e0 Der Weg jedes einzelnen Servos ist Uber die Programmiersoftware frei

Servo 1 Servo 2 Servo 3 Servo 4

W] [w] [w] vorgebbar. An den Eingangen konnen herkommliche Stellpulte,
” mbc-84 Dr.ing. Thomas Wiesner Kontaktgleise oder Reed-Relais angeschlossen werden um die Magnetartikel

August-Bebel-Strafie 7

Servodecoder ino@mbean de steuern zu kdnnen. Die Stellkommandos werden auch an die CS2/3° resp.
vacau oo aus MS2® gesendet wenn sie angeschlossen sind.
Status [IIIIIIII] ||||||||]

K1 K2 LE] K4 0 o N o our

. @00000000| = =

Dieses Modul ist somit geeignet, analog gesteuerte Anlagen auf einfache
Weise unter Beibehaltung der Anlagenverkabelung zu digitalisieren.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Servos Uiber Pinheads
Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung
Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird tiber Dreifarb-LED angezeigt

Adresszuordnung Adresse per PC-Software einstellbar

Adressformat marklin Motorola iber Gleissignal/CAN-Bus-Protokoll (Loc-1D 000003000 - 0x000033ff) moglich

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des

TEE LIS Moduls in der GUI der CS2/3® / Servowege frei programmierbar

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-84
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Das MBCAN-Modul mbc-84
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Das MBCAN-Modul mbc-84
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Das MBCAN-Modul mbc-85

Dieser Decoder ermoglicht die komfortable Steuerung einer "Tellermine"
7186® von Marklin®. Jeder Gleisabgang kann zielgenau angesteuert werden.
Rickmelder fir die Gleisbesetztmeldung der 10 Anschlisse sind inkludiert.
Die Drehscheibe kann lGber ein abgesetztes Steuermodul, Gber Software
e oo oo m oder die CS2/3® resp. MS2® gesteuert werden.

0 B [} [ ]

Glefs 1-10 RM Biihne Bithne Booster Position & Control

Dr.-ing. Thomas Wiesner
” mbc-85 e Fur den erfolgreichen Umbau ist neben einem HL-Umbausatz® von Marklin®

Drehscheibendecoder Mi7186 59174 Kamen

rfo@mecan.ce und einem mLD/3-Decoder® auch ein Adapter fiir die Drehscheibe selbst

— — notwendig. Dieser ist auf Anfrage bei Christian Laguigner
status [gmuu] ||||||||]

@ o L (christian.laguigner(at)cegetel.net) erhaltlich.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Ruckmelder von den Gleisanschliissen und der Bithne tiber Schraubklemmen
Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung
Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird tiber Dreifarb-LED angezeigt

Adresszuordnung Adresse des Biihnendecoders per PC-Software einstellbar

Adressformat mfx®

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des

gSaies Moduls in der GUI der CS2/3°® / Funktionsstatus Uiber die GUI der Zentrale
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Das MBCAN-Modul mbc-85
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Das MBCAN-Modul mbc-86

An diesen Decoder kann die Marklin®- Schiebebihne 7294/72941 direkt
ohne Umbau angeschlossen werden.

Der Decoder erlaubt die digitale Fernbedienung der Schiebebliihne mit

@00 @O

Br  Gn Gr LU

Steuerung Bihne ~ Trafo

|_NONO)

An/Aus <

o0 Gleisvorwahl. Dazu wird in der CS2/3® oder MS2® eine DCC®-Lok angelegt
50 und die Steuerung lber die Funktionstasten vorgenommen.

Booster

Dr.-ing. Thomas Wiesner
m b C'86 August-Bebel-Strafie 7

” Schiebebiihnendecoder Mi7294(1)

59174 Kamen
info@mbcan.de

Status

MBCAN-Bus MBCAN-Bus

[gmuu] ||||||||]

IN o our
—J | -

Steckverbinder
Stromversorgung
Statusanzeige
Adresszuordnung

Adressformat

Features

2x RJ45 MBCAN-Bus / Ruckmelder von den Gleisanschliissen und der Bithne tiber Schraubklemmen
Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Betriebszustand und Traffic wird tiber Dreifarb-LED angezeigt

Adresse des Biihnendecoders per PC-Software einstellbar

DCC® liber CAN-Bus-Protokoll, DCC®-Adresse 1 bis 80 moglich

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des
Moduls in der GUI der CS2/3°® / Funktionsstatus Uiber die GUI der Zentrale
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Das MBCAN-Modul mbc-86
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Das MBCAN-Modul mbc-86
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Das MBCAN-Modul mbc-86

MBCAN-BUS MBCAN-BUS
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Steckverbinder
Stromversorgung
Statusanzeige
Adresszuordnung

Adressformat

Features

Das MBCAN-Modul mbc-87

An diesen Decoder kann der Marklin®-Kran 7051 direkt ohne Umbau
angeschlossen werden.

Der Decoder erlaubt die digitale Fernbedienung des Drekrans. Dazu wird in
der CS52/3® oder MS2® eine MM2®-Lok angelegt und die Steuerung lber die
Funktionstasten vorgenommen.

An den Eingangen kann das Original-Stell-/Schaltpult angeschlossen werden
um den Kran steuern zu kénnen. Dieses Modul ist somit geeignet, analog
gesteuerte Krane auf einfache Weise unter Beibehaltung der
Anlagenverkabelung zu digitalisieren.

2x RJ45 MBCAN-Bus / Kran Uber Schraubklemmen

Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Betriebszustand und Traffic wird tiber Dreifarb-LED angezeigt

Adresse des Krandecoders per PC-Software einstellbar

marklin Motorola® tiber Gleissignal/CAN-Bus-Protokoll MM2®-Adresse 1 bis 80 maglich

Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung Giber PC moglich / Anzeige des Moduls in der GUI der CS2/3®

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-87
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Das MBCAN-Modul mbc-87
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Das MBCAN-Modul mbc-87
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Das MBCAN-Modul mbc-88 Massekontakt

Dieses Modul stellt acht Riickmeldekontakte fir Massekontakt bereit. Alle
Kontakte sind untereinander galvanisch verbunden, zum MBCAN aber
galvanisch entkoppelt. Die Bereitstellung des Riickmeldepotenzials wird
Uber die Gleisversorgung (Braun) sichergestellt.

0e0 000 000 Oe0 . : o e . : .
VP prvp prve A 708 Je Eingang kann eine Haltezeit fir das Ereignis als Filter programmiert

werden. Der Diodentrick zur Sicherung der Stromversorgung von
u mbc-88 reatscbersofe s Triebfahrzeugen bei der AC-Variante ist integriert.

. 59174 Kamen
Riickmelder Massekontakt info@mbean.de

Gegenlber der CS2/3® tritt dieses Modul Uber den Terminaladapter als
Rickmelder auf und kann entsprechend parametriert werden. Dabei
reprasentiert es jeweils ein Halbmodul von 8 Eingangen, je nach
Parametrierung. Bus 1 bis 3 des origindren LinkS88® werden unterstitzt.

MBCAN-Bus MBCAN-Bus

‘I’IIHIII] ||||||||]

@ our
J J

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Kontakte Gber Schraub-Steckverbinder
Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung
Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird tGiber Dreifarb-LED angezeigt

Modulzuordnung Modulnummer im Sinne der klassischen s88®-Logik per PC-Software einstellbar

Automatik CS2/3® vergibt den Automatik-Kenner an den mbc-80. Das Modul antwortet, wenn dieser Kenner auf dem CAN-Bus angesprochen wird.

Bei Anschluss an C52/3® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung Gber PC moglich / Anzeige des Moduls in der

Features GUI der CS2/3°®

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-88 Massekontakt
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Das MBCAN-Modul mbc-88 Massekontakt
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Das MBCAN-Modul mbc-88 Stromsensorik

Dieses Modul stellt acht Riickmeldekontakte fiir Stromsensorik bereit. Alle
Kontakte sind untereinander galvanisch verbunden, zum MBCAN aber
galvanisch entkoppelt.

o o) ol Je) S0 SO0 JeWF._‘.I|S.ZWEI .Emgange S|r?d u.ber einen Bahn§tromanschluss auswertbar. Dies
o 102 W 3vs v w713 ermoglicht vier unterschiedliche Boosterkreise.

— Je Eingang kann eine Haltezeit fir das Ereignis als Filter programmiert
u m bC'88 A-ugfs.t—ﬂebef-ﬂraj?e 7 We rd e n .
> Riickmelder Stromsensorik f;ig:?ﬁ;i"je
Py o Gegenlber der CS2/3® tritt dieses Modul Uber den Terminaladapter als
g"!}“'] .!"!.L"'] Rickmelder auf und kann entsprechend parametriert werden. Dabei

= = reprasentiert es jeweils ein Halomodul von 8 Eingangen, je nach
Parametrierung. Bus 1 bis 3 des originaren LinkS88® werden unterstutzt.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Kontakte Gber Schraub-Steckverbinder
Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung
Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird tGiber Dreifarb-LED angezeigt

Modulzuordnung Modulnummer im Sinne der klassischen s88®-Logik per PC-Software einstellbar

Automatik CS2/3® vergibt den Automatik-Kenner an den mbc-80. Das Modul antwortet, wenn dieser Kenner auf dem CAN-Bus angesprochen wird.

Bei Anschluss an C52/3® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung Gber PC moglich / Anzeige des Moduls in der

Features GUI der CS2/3°®
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Das MBCAN-Modul mbc-88 Stromsensorik
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Das MBCAN-Modul mbc-88 Stromsensorik
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Das MBCAN-Modul mbc-89

Dieses Modul stellt die Verbindung zwischen MM2®-Modellbahnzentrale und
dem MBCAN her.

Werden die MM2®-Befehle direkt aus dem Gleis tUbernommen, erfolgt eine
Ubersetzung von Lok- und Schaltbefehlen in das CAN-Protokoll OHNE
?. 444404+ Ricksynchronisation. Schaltbefehle werden dann von den Modulen mbc-
Tacx 83/84/87 ausgefiihrt. Eventuell angeschlossene Zentralen CS2/3® und MS2¢®
# mbc-89 Dr.-ing. Thomas Wiesner kénnen die CAN-Kommandos verarbeiten. Diese Funktion ist insbesondere fir

August-Bebel-Strafie 7

MM2°-Sniffer 59174 Kamen StartUp®-Fernbedienungen von Interesse.

info@mbcan.de

e us oo s Bei Nutzung des 12C-Busses erfolgt eine vollstandige Synchronisierung der
status [","!N'“'] gnmu] Keyboards 6040® sowie der Zentrale 6021® nebst Steuerpulten 6036® mit den
@ =) = mbc-Modulen sowie den Zentralen CS2/3® und MS2®. Im Fall CS2/3® tritt das
Modul ggii. einer CS2/3® als Connect6021® auf, Loks kdnnen gemappt werden.

Das Mapping des Keyboards 6040® auf MM2® und DCC®-Adressbereiche ist
Blockweise (je vier Adressen) moglich.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / StartUp Uber Schraub-Steckverbinder / 12C-Stecker zur Verbindung zum Connect6021-Adapter

Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung
Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird tiber Dreifarb-LED angezeigt
Adresszuordnung -/-

Adressformat -/-

Features Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC maoglich / Anzeige des Moduls in der GUI der CS2/3® als Connect6021®

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-89
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Das MBCAN-Modul mbc-89
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Das MBCAN-Modul mbc-90 Massekontakt

Dieses Modul stellt 16 Rickmeldekontakte fir Massekontakt bereit.

Alle Kontakte sind untereinander galvanisch verbunden, zum MBCAN aber
galvanisch entkoppelt. Die Bereitstellung des Riickmeldepotenzials wird
Uber die Gleisversorgung (Braun) sichergestellt.

o0
1 Je Eingang kann eine Haltezeit flir das Ereignis als Filter programmiert
Channel 1 TRACK Channel 2
werden.

Dr.-ing. Thomas Wiesner
mbC'go August-Bebel-Strafie 7 . . . . .
” ? o174 Kamen Der Diodentrick zur Sicherung der Stromversorgung von Triebfahrzeugen ist

Riickmelder Massekontakt info@mbean.de
integriert.

. ‘l’u!:m] ‘l’uﬂrm] Gegenulber der CS2/3° tritt dieses Modul Uber den Terminaladapter als
= = Rickmelder auf und kann entsprechend parametriert werden. Bus 0 bis 3
des origindren LinkS88® werden unterstitzt.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Kontakte Gber Schraub-Steckverbinder
Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung
Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird Uber Dreifarb-LED angezeigt

Modulzuordnung Modulnummer im Sinne der klassischen s88®-Logik per PC-Software einstellbar

Automatik CS2/3® vergibt den Automatik-Kenner an den mbc-80. Das Modul antwortet, wenn dieser Kenner auf dem CAN-Bus angesprochen wird.

Bei Anschluss an C52/3® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung Gber PC moglich / Anzeige des Moduls in der

AEHUEE GUI der CS2/3°®

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-90 Massekontakt

(¢ o

[E————)

i3
g (VoA
] A

g

Charnef 2

b

Dr -tng Thomos Wiesner

m bC—90 Auvgust-Bebel-Strafe 7
= 59172 Kamen
Riickmelder Massekontakt o S

I

ABOAK-Burs BFBCAN-Bs
f Biﬂlﬁ!ﬂﬂ] || BBREnED
1 wm je  our

i i g

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafse 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de




Das MBCAN-Modul mbc-90 Massekontakt
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Das MBCAN-Modul mbc-90 Stromsensorik

= -
i

Channel 1

TRACK Channel 2

Dr.-ing. Thomas Wiesner
m bC'go August-Bebel-Strafie 7
59174 Kamen

Riickmelder Stromsensorik info@mbean.de

Status

MBCAN-Bus MBCAN-Bus

‘I’IIHIII] ||||||||]

o our
J J

Steckverbinder
Stromversorgung
Statusanzeige

Modulzuordnung

Automatik

Features

2x RJ45 MBCAN-Bus / Kontakte Gber Schraub-Steckverbinder
Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Betriebszustand und Traffic wird tGber Dreifarb-LED angezeigt

Dieses Modul stellt 16 Rickmeldekontakte fir Stromsensorik bereit.

Alle Kontakte sind untereinander galvanisch verbunden, zum MBCAN aber
galvanisch entkoppelt.

Je Eingang kann eine Haltezeit flir das Ereignis als Filter programmiert
werden.

Gegenuber der CS2/3° tritt dieses Modul Gber den Terminaladapter als
Rickmelder auf und kann entsprechend parametriert werden. Bus 0 bis 3
des originadren LinkS88® werden unterstiitzt.

Modulnummer im Sinne der klassischen s88®-Logik per PC-Software einstellbar

CS2/3® vergibt den Automatik-Kenner an den mbc-80. Das Modul antwortet, wenn dieser Kenner auf dem CAN-Bus angesprochen wird.

Bei Anschluss an C52/3® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung Gber PC moglich / Anzeige des Moduls in der

GUI der CS2/3®

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de
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Das MBCAN-Modul mbc-90 Stromsensorik
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Das MBCAN-Modul mbc-91

Dieser Decoder stellt acht Impuls-/Schaltausgange zur Ansteuerung von Weichen,
Signalen und vergleichbaren Antrieben bereit inkl. Stellungsriickmeldung.

Jeder Ausgang ist mit max. 1 A bei 24 VDC belastbar. Der Decoder setzt die
[ Jo/e) @00 [ Jele] [ Jole] Impuls- und Schaltausginge nach spatestens 1s wieder zuriick um Uberlastungen

Ausgang 1 Ausgang 3 Ausgang 4

M= ] | |A_”f|“"“|\]| | |__g| B (=] durch ggf. defekte/fehlende Endlagenschalter oder ausbleibenden Riicksetzbefehl

_ durch die Zentrale zu vermeiden. Die Schaltzeit ist programmierbar.
Dr.-ing. Thomas Wiesner
# mbC‘gl August-Bebel-Strafie 7
; Impuls-/Schaltdecoder 59174 Kamen

nfo@mbean.de An den Eingangen konnen herkommliche Stellpulte, Kontaktgleise oder Reed-
— —— Relais angeschlossen werden um die Magnetartikel steuern zu kénnen. Die
; |."1..“..“..“. ;‘ «'»"E"'] 'I’"‘!.L!’m] Stellkommandos werden auch an die CS2/3® resp. MS2® gesendet wenn sie
angeschlossen sind. Dieses Modul ist somit geeignet, analog gesteuerte Anlagen
auf einfache Weise unter Beibehaltung der Anlagenverkabelung zu digitalisieren.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Magnetartikel Uber Schraubklemmen / Eingénge fur Stellpulte

Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird Uber Dreifarb-LED angezeigt

Adresszuordnung Adresse per PC-Software einstellbar

Adressformat Motorola tiber Gleissignal/CAN-Bus-Protokoll (Loc-1D 0x00003000 - 0x000033ff) méglich

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des

Features Moduls in der GUI der CS2/3® / Schaltzeiten tiber PC je Ausgang einstellbar

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-91
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Das MBCAN-Modul mbc-91
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Das MBCAN-Modul mbc-91
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Das MBCAN-Modul mbc-91
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Das MBCAN-Modul mbc-92

Dieser Decoder stellt acht Impuls-/Schaltausgdnge zur AC-Ansteuerung von
Weichen, Signalen und vergleichbaren Antrieben bereit inkl.
Stellungsriickmeldung.

[ Jo/e) @00 [ Jele] [ Jole] Jeder Ausgang ist mit max. 1 A bei 24 VAC belastbar. Der Decoder setzt die Impuls-

e e e e und Schaltausginge nach spatestens 1s wieder zuriick um Uberlastungen durch
om0 Troms wiemer ggf. defekte/fehlende Endlagenschalter oder ausbleibenden Riicksetzbefehl durch
.u. mbc-92 August Bebel Strafe 7 die Zentrale zu vermeiden. Die Schaltzeit ist programmierbar.

Impuls-/Schaltdecoder fiir AC r.;ig;ﬁgfz "

MBCAN-Bus MBCAN-Bus

stotus gmnu] ||||||||]
IN

K1 K2 K3 k4 0 o our

. (@0@0®0 000 = =

An den Eingangen kdnnen herkdémmliche Stellpulte, Kontaktgleise oder Reed-
Relais angeschlossen werden um die Magnetartikel steuern zu kdnnen. Die
Stellkommandos werden auch an die CS2/3® resp. MS2® gesendet wenn sie
angeschlossen sind. Dieses Modul ist somit geeignet, analog gesteuerte Anlagen
auf einfache Weise unter Beibehaltung der Anlagenverkabelung zu digitalisieren.

Steckverbinder 2x RJ45 MBCAN-Bus / Magnetartikel Uber Schraubklemmen / Eingénge fur Stellpulte

Stromversorgung Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Statusanzeige Betriebszustand und Traffic wird Uber Dreifarb-LED angezeigt

Adresszuordnung Adresse per PC-Software einstellbar

Adressformat Motorola tiber Gleissignal/CAN-Bus-Protokoll (Loc-1D 0x00003000 - 0x000033ff) méglich

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des

Features Moduls in der GUI der CS2/3® / Schaltzeiten tiber PC je Ausgang einstellbar
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Das MBCAN-Modul mbc-92
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Das MBCAN-Modul mbc-92
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Das MBCAN-Modul mbc-92
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Das MBCAN-Modul mbc-92
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Trafo 16V AC Gleis

Das MBCAN-Modul mbc-93

Dieses Modul stellt einen Booster mit mfx®-Riickmeldung an die Zentralen
CS2/3® und MS2° bereit.

Die maximale Belastbarkeit entspricht 2,5 A.

mbc-93 Dr-ing. Thomas Wiesner Alle notwendigen Funktionen wie AN/AUS oder Notstopp/Kurzschluss der

August-Bebel-Strafle 7
59174 Kamen

Booster mit mfx®Riickmeldung sy, originalen Booster werden tGber den CAN-Bus an die Zentrale gesendet.

Ringleitung CS2/3/MS2®

B 0 B o

MBCAN-Bus

MBCAN-Bus

[glllllll]

III.II" Booster Status
© our

-

our ® @ Der Booster besitzt einen temperaturgeregelten Lifteranschluss, um einen

Steckverbinder

Stromversorgung
Statusanzeige
Adresszuordnung

Betriebsarten

Features

5V-PC-Lufter bei Einbau des Moduls in ein Gehause anzuschlieRen.

2x RJ45 MBCAN-Bus / Booster-Anschlisse Gber Schraubklemmen / Ringleitung zur C52/3® und MS2® (iber Schraubklemmen

Lichttrafo 16 V / 52 VA AC

Betriebszustand und Traffic wird tGber Dreifarb-LED angezeigt, LED fiir Booster-Zustand

-/-

Weitergabe der wichtigsten Eigenschaften (Not-Stopp/Kurzschluss) an die CS3® resp. MS2®

Bei Anschluss an C52/3® und MS2® automatische Riickmeldung / Parametrierung, Firmwareupdate und Auslesung tiber PC moglich / Anzeige des
Moduls in der GUI der CS2/3® als Booster®

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-93
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Das MBCAN-Modul mbc-93
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Hinweis:

Die Ringleitung bitte nur zur
Versorgung weiterer mbc-93
und niemals als eigene
Gleiseinspeisung nutzen.

Ringleitung
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Das MBCAN-Modul mbc-93

mbc-93

marklin

digital

Hinweis:

Die Ringleitung bitte nur zur
Versorgung weiterer mbc-93
und niemals als eigene
Gleiseinspeisung nutzen.

Ringleitung

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de




Das MBCAN-Modul mbc-93

mbc-93

marklin

digital

Hinweis:

Die Ringleitung bitte nur zur
Versorgung weiterer mbc-93
und niemals als eigene
Gleiseinspeisung nutzen.

Ringleitung
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Das MBCAN-Modul mbc-95
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Dr.-Ing. Thomas Wiesner

m bC-9 5 August-Bebel-Strafie 7

59174 Kamen
Booster-Hub info@mbcan.de

Status

MBCAN-Bus MBCAN-Bus

guum] [yg&m]

J J

Steckverbinder

Stromversorgung

Statusanzeige

Adresszuordnung

Adressformat

Features

Dieses Modul dient als CAN-Hub und stellt vier separate CAN-Bus-Strange
normgerecht terminiert zur Verfigung.

Diese CAN-Strange konnen entweder zur sternférmigen Verteilung des MBCAN-
Busses genutzt oder in Verbindung mit einer TRACK-Einspeisung als separater
Booster-Bus fiir den Booster mbc-93 verwendet werden.

Mehrere mbc-95 kénnen kaskadiert werden. Dabei ist jedes Mal eine erneute
Einspeisung des TRACK-Signals notwendig, wenn nachrangig mbc-93
angeschlossen werden sollen.

6x RJ45 MBCAN-Bus / Ringleitung zur CS2/3® und MS2€® iber Schraubklemmen

Steckernetzteil / RJ45-Versorgung

Betriebszustand und Traffic wird tber Dreifarb-LED angezeigt
-/-
-/-

Normgerechte Terminierung aller CAN-Strange

© Dr.-Ing. Thomas Wiesner 2007 - 2024 ® August-Bebel-Strafle 7 ® 59174 Kamen @ info@mbcan.de



Das MBCAN-Modul mbc-95
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Das MBCAN-Modul mbc-95
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Das MBCAN-Modul mbc-95
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Steckverbinder

Stromversorgung

Statusanzeige

Adresszuordnung

Adressformat

Features

Das MBCAN-Modul mbc-98

Dieses Modul stellt die Verbindung zwischen den alteren Boostern 6017® mit den
modernen mfx®-Zentralen CS2/3® resp. MS2® bezliglich der Riickmeldung von
mfx®-Daten aus dem Gleis her. Somit kdnnen auch diese "historischen Bausteine"
der Marklinwelt in Zukunft bei Bedarf weitergenutzt werden.

Bei der CS2®, die bereits Uiber einen Boosterbus verfligt, konnen mit je einem
mbc-98 alle Booster® 6017 mfx®-fahig nachgeriistet werden.

Bei der CS3® und der MS2°® ist zunachst ein mbc-82 einzusetzten, um den
Boosterbus bereitstellen zu kénnen und den ersten Booster 6017°® riickmeldefahig
zu machen. Alle weiteren Booster am Bus sind dann mit einem mbc-98
auszustatten (vgl. mbc-82).

Schraubklemmen zum Gleis, Lichttrafo und Ringleitung

Lichttrafo 16 V AC
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Versorgung weiterer mbc-98 /

Die Ringleitung bitte nur zur
mbc-82 nutzen.
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Parametriersoftware

#& MBCAN - Parametriercenter far mbe-Module ; 2023-02-28 - 13-31-27 - CAN over TCP.ixt - Editor
Systemn  Verbindung  Info

Datei Bearbeiten Ansicht
Modul  Monitor Adressen  Servos

Parameter

CAN-Telegramme auf dem Marklin-Bus
(c) 2007-2023 by Dr.-Ing. Thomas Wiesner

https://wwa.mbcan.de
TTTTTTTTTTTTTTTT Daten gelesen iiber die TCP-Schnittstelle
Logfile ohne Gewdhr

00 (COCOO000
IEEERERE ii
Thanna s mach 2 :31:27.261

‘ mbc-88 P
Risckmelder (53] prm :31:27.318

acaEv izl & Tem

Name:
Typ:

Artileelnummer:

Sefiennummer:

ID: 31 HASH: 3B5D DLC: 8 DATEN: 6D 38 30 01 01 01 00 40

Antwort: Ping-Anfrage GUiD: ©x6D383001 SW: 1.1 GK: ©x0040
PRIO: @@ ID: 31 HASH: 1F72 DLC: 8 DATEN: 63 73 86 66 ©C 71 @0 50
Antwort: Ping-Anfrage GUiD: 0x63738666 SW: 12.113 GK: ©x0050
PRIO: @@ ID: ©7 HASH: 1F72 DLC: 6 DATEN: 00 00 00 00 00 00
Antwort: MFX Verify MFX-UID: 0x00000000 MFX-SID: 0x0000
PRIO: 00 ID: 00 HASH: 1F72 DLC: 6 DATEN: 63 73 86 66 30 00
Befehl: System-Befehl Loc-ID: ©x63738666 Cmd: MFX Seek
PRIO: @@ ID: 16 HASH: 3BSD DLC: 8 DATEN: 00 @0 18 15 00 00
Befehl: MBCAN Sub-Cmd: MD_ZYKLUS
PRIO: @@ ID: 16 HASH: 3BSD DLC: 8 DATEN: 00 00 18 15 00 00
Befehl: MBCAN Sub-Cmd: MD_ZYKLUS
PRIO: @0 ID: 16 HASH: 3BSD DLC: 8 DATEN: 00 00 18 15 00 00

00

00

00

Gerate-LiD:

SW-Version:

AHEIEIRIE
oIt

Plugged:

:31:27.319

@ mi = 13:31:27.320

Spannung:

ii ii
=

=]
g

Temperatur:
13:31:27.321
Modus

,_
3
[=]

s88-Modulnummer

DIP ( EXT  HEX ® DIP O EXT 13:31:27.326

13:31:27.326
vopositionen Spulentiming Schaltpult s88-Integrationszeit

Links: Rechts: ) ] 13:31:27.326
cht: 200 2| ms | crt: (A

Befehl: MBCAN Sub-Cmd: MD_ZYKLUS

PRIO: @@ ID: 16 HASH: 3B5D DLC: 8 DATEN: 00 00 18 15 @
Befehl: MBCAN Sub-Cmd: MD_ZYKLUS

PRIO: @0 ID: 16 HASH: 3B5D DLC: 8 DATEN: 00 00 18 15 @0
Befehl: MBCAN Sub-Cmd: MD_ZYKLUS

PRIO: @0 ID: 16 HASH: 3BS5D DLC: 8 DATEN: 00 @0 18 15 00
Befehl: MBCAN Sub-Cmd: MD_ZYKLUS

PRIO: 00 ID: @@ HASH: 1F72 DLC: 6 DATEN: 63 73 86 66 30 01
Befehl: System-Befehl Loc-ID: ©x63738666 Cmd: MFX Seek
PRIO: @0 ID: @@ HASH: 1F72 DLC: 6 DATEN: 63 73 86 66 30 00
Befehl: System-Befehl Loc-ID: @x63738666 Cmd: MFX Seek
PRIO: @@ ID: 16 HASH: 3BSD DLC: 8 DATEN: 00 @0 18 15 00 00
Befehl: MBCAN Sub-Cmd: MD_ZYKLUS

PRIO: @0 ID: 16 HASH: 5F38 DLC: 8 DATEN: 0@ 00 18 @9 6D
Befehl: MBCAN Sub-Cmd: PC_ALIVE

=

[ 61| [

13:31:27.326

co @ Fwd oo [ : : 13:31:27.816

=

.

13:31:28.577

=]

[ [G1] (B [

chz 20 fms cox [

=

13:31:28.763

=]

cha: 200 2| ms) | cos (EEEE

poa: 13:31:28.810

=

13:31:29.258

VWVNY [V VYV DV DV IV IV IV IV IV IV IV IV

Parameter senden

|
§

RS5232: COM3-8N1-115200 | UDP: None | Refresh: Ready | Searching: mbc-80/0xF5000802BFBCD910 Ze1,Sp1 Windows (CRLF)

Alle Module haben eine Seriennummer und lassen sich in weiten Bereichen tber einen PC und dem Modul mbc-80
parametrieren. Das mbc-80 und damit der MBCAN-Bus ist tiber WLAN oder die CS2/3® via TCP-Verbindung erreichbar.
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- System/Einstellungen

1 L
© T

Name mbc-80

Kennung |2| |
S/N: 0x72000802BF353010 .
GUID:  #m-B0-0x00

FW: #1.01

GUI-Anzeige

Alle Module melden sich an der CS2/3® an wenn diese am CAN-Bus erkannt
wird. Sie sind unter ,,sonstige Gerate” gelistet.

Versorgungsspannung, Modultemperatur, Seriennummer, Firmware- und
Hardware-Version werden angezeigt.

Das Modul mbc-80 ist darliber hinaus ein Automatisierungsgerat fiir s88®-Bus-
Anwendungen (LinkS88®) und als solches in der CS2/3® Uber Gerdte und im
Layout bei den Rickmeldekontakten erreichbar.

Die Module mbc-82 und mbc-93 melden sich als Booster® an und sind
entsprechend in der Gruppe dieser Gerate unter diesem Stichwort gelistet.
Neben den oben genannten Werten wird auch der Zustand STOPP/GO sowie
Notstopp je Modul angezeigt, was bei der Fehlersuche nach einem Notstopp
hilfreich sein kann.

Das Modul mbc-89 meldet sich als Connect6021® an und ist entsprechend in
der Gruppe dieser Gerate unter diesem Stichwort gelistet. Dadurch kénnen bis
zu 80 Loks von der 6021°® /6036® auf mfx®/DCC®-Loks gemappt oder direkt
MM2®-Loks gesteuert werden.
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Disclaimer

Die Inhalte der Internetprasenz "mbcan.de", die Dokumentation, deren Inhalt sowie die Ideen
durfen nur fir den privaten Gebrauch genutzt werden. Der Nachbau der gezeigten Schaltungen
oder Anwendung der Software geschieht auf eigene Gefahr. Ich ilbernehme keine Haftung fir
eventuell durch die Anwendung entstandenen Sach-, Vermégens- oder Personenschaden.

Die Nennung von kommerziellen Produkten in dieser Dokumentation dient ausschlieflich
Informationszwecken und stellt keinen Warenzeichenmissbrauch dar. Die jeweiligen Warenzeichen
sind Eigentum der jeweiligen Unternehmen.

Alle ggf. damit verbundenen Rechte werden durch den Herausgeber uneingeschrankt anerkannt.

Herausgeber

Dr.-Ing. Thomas Wiesner
Technische Entwicklung der Schaltungen, Programmierung der Controller und
Herausgeber der Internetseite https.//www.mbcan.de
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Literaturnachweis

Bei der Erstellung der Schaltungen und der Controller-Programme wurden diverse in Zeitschriften und dem Internet
verfligbaren Fundstellen zu Rate gezogen.

U.a. folgende Fundstellen bilden das Knowhow-Riickgrat von MBCAN:

[1] Marklin: ,Kommunikationsprotokoll CAN transportierbar tGber Ethernet”, 2012

[2] Marklin: ,Einstieg in Marklin Digital“, 1994

[3] Atmel: ,,ATMega644P - 8-bit AVR", 2008

[4] Microchip: ,MCP2515 - Stand-Alone CAN Controller With SPI™ Interface “, 2003

[5] Schmitt: ,,Mikrocomputertechnik mit Controllern der Atmel AVR-RISC-Familie”, 2008
[6] Luis: ,,C/C++ - Das komplette Programmierwissen fir Studium und Job“, 2004

[7] CAN: ,http://www.kreatives-chaos.com/artikel/can“

[8] MM-Protokoll: , http://home.snafu.de/mgrafe/Programme/Signalerzeugung - Froitzheim.pdf
[9] Eagle: , http:www.cadsoft.de”

[10] Microsoft: , https://www.visualstudio.com/products/visual-studio-dev-essentials-vs“
[11] Atmel: , http://www.atmel.com/microsite/atmel-studio/“

[12] Forum: ,http://www.mikrocontroller.net”

[13] Wolff: ,HTML5 und CSS3 - Das umfassende Handbuch®, 2016

[14] SelfHTML: "https://wiki.selfhtml.org/wiki/CSS/Tutorials/Bildergalerie", 2018
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